
                    

For UNIVERSAL ROBOTS UR3/ UR5 UR3e/UR5e

UR5 取付け時のイメージ

工具レスレベルアジャスターで移動⇔設置がスピーディー

ロボットコントローラーも一体で移動可能

ロボットコントローラー

一体格納

工具レスアジャスタ仕様

新機種 UR3e/UR5e も搭載可能です
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ＵＲ5 搭載時のキャリーベース

転倒荷重参考値
（滑りなき条件）

計測位置

【仕様】 UR3/UR5、UR3e/UR5e  専用架台（UR10 には適合しません）

  重量      ；30ｋｇ

  材質      ；アルミニウム合金製（鋳物・パイプ A6063T）
  取付けタップ  ；UR3/UR5 用タップ加工済（ヘリサート付）

      制御盤ブラケット；だるま穴引掛けタイプ

   キャスタ    ；振動低減サイレントエラストマー自在キャスタ 4 輪（金具；ユニクロメッキ）

   アジャスター  ；ノブハンドル式アジャスターでロックもノブナットで工具レス操作

   レベリングフット；球面ジョイント仕様で高い安定性を実現

            （接地面：NBR / 本体：ポリアミド / ネジ：亜鉛メッキ）

   締結部品    ；ユニクロメッキ

   ロボット取付高さはオプションで変更対応可能（標準 800 ㎜）

【寸法】                    【転倒耐力】
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ロボット UR3/UR5 の動作停止衝撃力
50N ~ 150N

データは負荷を掛けアジャスターが浮き上がる時の実測値（当社測定）

キャリーベースの転倒耐力データ

（UR5 を実装し測定）


